DS 2510 DC 4 Bit Shifter-Schaltkreis
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Anschluibelegung und Schaltzeichen

T
Bauform: DIP-16, Plast (Bild 4)

Funktionstabelle Typstandard: HFO-S. 806.50
T T
Eingénge Ausgénge
' I
OE S1 SO I3 I2 11 IU I_1 I_z 1_3 Y3 Y2 Y1 YO
H X X X X X X X X X Z Z Z Z
L L L D3 D2 D1 DU X X X D3 D2 D1 D0
L L H X DZ D1 D0 D_1 X X D2 D1 D[} D_1
L H L X X D1 D[} D_1 D*2 X D1 D0 D—]. D_2
L H H X X X D{} D~1 Dn2 D_3 D{l D_1 D_z D_3
X - Pegel beliebig (H oder L) Z - hochohmiger Zustand
Ausgewiihite Kennwerte Dn - Pegel des n-ten Dateneinganges bzw. -ausganges
Kennwert Kurz- min max Einheit
zeichen : ' inhel
Signalverzogerungszeiten
I ~eY tPLH 12 ns
tPHL 16 ns
S =Y tPLH 20 ns
_ tPI—IL 17 ns
OE -+ Y tPZH 18 ns
tPZL 18 ns
tPI—IZ 13 ns
tPLZ 18 ns
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Bild 3 (DIP-14, Plast)
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Bild 4 (DIP-16, Plast)




