C 670 C / C 670 Cn 8 Bit A/D-Wandler
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Applikationsbeispiel: MeBwerterfassung mit 8 Eingangskanilen (SA)
Typstandard: TGL 45135 18 gg%ﬂeﬁmgang
Bauform: DIP-18, Plast (Bild 6)

8 Bit Analog-/Digital-Wandler nach dem sukzessiven Approximationsverfahren zur Umset-
zung von Eingangsspannungen zwischen 0 und 10 V bzw. -5 und 5 V, Tristate-Bit-Aus-
gidnge, TTL-kompatibel, kurze Umsetzzeit, pinkompatibel zum C 570 C, wenn der
Enable-Eingang auf die Digitalmasse gelegt wird.

Ausgewidihlte Kennwerte

Kennwert ;{;['Czh—en MeBbedingung min. | typ. | max. |Einheit
positive Betriebsspannung UCCl 4,5 5,5 V'
negative Betriebsspannung ’UCCZ 13,5 16,5 A
Stromaufnahme ICCl U11 =L 10 mA
‘ICCZ 18 mA
Nullpunktfehler IFZP] C 670 C 2 LSB
IFZPI C 670 Cn 1 LSB
Linerarititsfenler |F; | C 670 C 1 LSB
|FL| C 670 Cn 0,5 LSB
Umsetzzeit tC 10 40 s
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C670C - C670Cn Vordufige technische Daten m

8 Bit A/D-Wandler

Monolithisch integrierte Analog-Digital-Wandler fur 8 Bit Auf-
Iosung. Die Wandler arbeiten nach dem sukzessiven Approxi-
mationsverfahren. Da sich auf dem Chip ebenfalls die Referenz-
spannungsquelle und der Taktgenerator befinden, sind die
Wandler mit geringer externer Beschaltung in kostenglinstigen
8-Bit-Applikationen einsetzbar. Die Typen sind pin kompatibel
zum C570C, wenn der Enable-Eingang auf Masse (Digital-
masse) gelegt wird. Der vorhandene Eriable-Eingang dient zur
Freischaltung der Tri-state Ausgénge nach erfolgter Wandlung,

so daB die IS gleichzeitig als Datenspeicher genutzt werden
kénnen.
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AnschluBbelegung
1 0. V. 10 Uccet
2 Ausgang Bit 8 (LSB) 11 Eing. Léschen/Starten (GRST)
3 Ausgang Bit 7 12 U2
4 Ausgang Bit 6 13 Analegeingang
5 Ausgang Bit 5 ' 14 Analogmasse
6 Ausgang Bit 4 15 Betriebsartenumschaltung (MC)
7 Ausgang Bit 3 16 Digitalmasse
8 Ausgang Bit 2 17 Status-Ausgang (SA)
¢ Ausgang Bit 1 (MSB) 18 Enable-Eingang (EOD)



Grenzwerte

pos.- Betriebsspannung Ueccet
neg. Betriebsspannung Uces
Differenzeingangsspannung U13/14

des Analogeinganges
bezogen auf Analogmasse

Spannung am Steuereingang U1
Pin 11
Zulassige Spannung an den Voa

Digitaleingdngen im
Tristate-Zustand

Gesamtverlustleistung Piot
Betriebsbedingungen g = 25°C =5K
pos. Betriebsspannung Ucct
neg. Betriebsspannung Ucce?
L-Eingangsspannung UiL11
H-Eingangsspannung ViH11
Analogeingangsspannung Uitau
unipolar

Analogeingangsspannung Uae
bipolar

Umgebungstemperatur Bq

Elektrische Kennwerte 3, = 25°C - 5K, Uccq
: _UCC2 =15V 4+ 0,75 V

C 670 C
min maox
Linearitétsfehler E +1
Nullpunktfehler  E¢p +2

Umsetzzeit te 10 40
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