B390D in Entwicklung W

Regler-Schaltkreis  fir elektronisch  kommutierte
Gleichstromkleinstmotoren mit interner Anlaufschal-
tung, die den schnellstméglichsten Hochlauf des Mo-
tors gewdhrleistet
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Funktionsbeschreibung:

Die Motordrehzah! wird durch eine Zweifachregelung auf eine
Referenzfrequenz von 32,768 kHz synchronisiert, die gegebenen-
falls auch von einer Quarzreferenz abgenommen werden kann.
Der B 390 D verfigt weiterhin tiber eine Drehrichtungsumschal-
tung, die einen weichen Umschaltvorgang gewéhrleistet und eine
NF-Abschaltung fir den Fall, daB der Motor sich nicht mit Nenn-
drehzah! dreht. Durch eine Thermoschutzschaltung und eine
Unterspannungsabschaltung werden die Gebrauchseigenschaf-
ten weiter verbessert. Die intern stabilisierte Betriebsspannung
von 4 V sorgt weiter fiir einen groBen Betriebsspannungsbereich.
Sollen groBere Motoren angesteuert werden, kénnen die An-
steuerausgdnge extern erweitert werden.

Informationsdaten

Betriebsspannung Ucc 13,2...6V
Betriebsstromaufnahme Icc 18 mA
max. Stromaufnahme

der Ausgangsstromsenken loUTmax je 400
Dauerstrom Ausgangsstufen lq 100 mA
Anlaufstrom Iq max. 400 mA
Referenzfrequenz fref 10 ...100 kHz
Tachospannung Ur mox. = Ucc

Mutingausgang Ussat 250 mV



