B 3040 DA Treiber - Sensor - Schaltkreis
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Ubersichtsschaltplan : Typstandard: TGL '

Bauform: DIP-28, Plast (Bild 19)

Der B 3040 DA ist in In-Circuit-Testern zur Priifung von bestiickten Leiterplatten hoher
Komplexitédt vorgesehen.
Funktionsgruppen: * Analogeingénge fiir Treiber- und Sensorteil

* Treiber

* Sensor mit Auswertelogik

* Steuerlatches

Ein~ und Ausgénge sind TTL-kompatibel. ]
eene P Ausgewiihite Kennwerte

Kurz- . . o
Kennwert zeichen MeBbedingung min. | typ. max. |Einheit
Betriebsspannung UCCI 4,75 5,28 Vv
UCCZ 23,75 24,251 V
"UCCS 19,75 20,25 | \
Analogeingangsspannung UI -8 16 V'
Ausgangsstrome IDN 1,5 mA
IDP 1,5 mA
IRSL; —IRSH 10 mA
Betriebstemperaturbereich ’I‘a 10 70 °oC
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Bild 12 (DIP-28, Plast)




B 3040 DA Vorlaufige technische Daten 5]
Treiber-Sensor-Schaltkreis fiir den Einsatz in Leiter-

plattentestern fiir Beschickungspriifungen.

Dem Priifling werden auf der Leiterplatte an den Eingdngen
logische Pegel aufgezwungen, unabhéngig von Pegeln inner-
halb der Schaltung. Der Schaltkreis untergliedert sich in Trei-
ber- und Sensorkomplex und beinhaltet folgende Funktions-

blacke:

Analogeingdnge fiir den Treiber- und Sensorteil

Treiber
Sensor mit Auswertelogik
Steuerlatches
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HE‘.‘:‘?

§HE ]

SHA

SLE

sta [

SENS

RSH

rsL
&Ias [

Upp2

oN [

20

or

LB [

G S ~3 ;™ & & W Mo

77
12

13
T

267 SMR
271 S8

26
25
24
23
22
21
20
79
78
77
76
15

(] SEL

M
SENSTR
] LDAGT
)LDSETUP
SEEJRL.
) STA/RH
C1CON/LLS
]‘ﬁacif
DHA
DHB

] DLA




AnschluBbelegung
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Betriebsspannung Ugcecq =5V

Schwellwertspannung B, Sensor High
Schwellwertspannung A, Sensor High
Schwellwertspannung B, Sensor Low
Schwellwertspannung A, Sensor Low

Sensoreingang — Eingang der Sensorlogik des D/S-Chips
Widerstandsschalter High

Widerstandsschalter Low

Bias setzen fiir den Schaltkreis

Betriebsspannung Ucc 2 = 24V

npn-Treiberausgang des D/S-Chips zum Treiben der npn-Stufe
des Treiberausgangspuffers

Treiberausgang

pnp-Treiber

Treiberreferenzspannung B, Treiber Low
Treiberreferenzspannung A, Treiber Low
Treiberreferenzspannung B, Treiber High
Treiberreferenzspannung A, Treiber High
Betriebsspannung =Ucc 3 = 20V

Connect (CON) Logikpegelauswahl (LLS)

20 Status (STA)/Widerstand High

21
22
23

Sensor-Error-Enable (SEE) /Widerstand Low (RL)
Laden der ,Setup“-Daten
Laden der ,Active"-Daten

24 Sensorstrobe zum Abspeichern der Sensorschaltungsausgénge

25
26

Masse
Sensor Error-Low

27 SENSE-State
28 Sensor-Midrange; im Normalbetrieb Anzeige, daBB gemessene Spannung

zwischen High- und Low-Sensorschwellwerten liegt



Blockschaltung
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Grenzwerte

Betriebsspannungen')

Uce 1
Ucc 2

—Ucce s

Eingangsspannungen
Digitaleingtinge
Analogeingtinge

Bias-Strom I
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Y Die Betriebsspannungen Uce 1 und U 2 dirfen nicht ohne Betriebs-
spannung Uece 3 (Uce a < =15V) anliegen.

Betriebsbedingungen
Betriebsspannungen Ucce 1
Ucc2
—VUcc s
Eingangsspannungen der UiH
Digitaleingdnge UL
Analogeingangsspannung 8]
Ausgangsstréme der loH
Digitalausgdnge oL
Ausgangsstrome IDN
Ipp
IRsL
—IRsH
Umgebungstemperatur 3,

Statische Kennwerte (Vg = 25°C = 5

Eingangsstréme der Digitaleingdnge.
UL =04V
Upy =5V
Eingangsstréme der Analogeingtinge
SENSE, SLA, SLB, SHA, SHB, DLA,
DLB, DHA, DHBY
Ucct =5V, Uger = 24,
Uecega = ~-20V
Ugjas = 0V, Uj = 16V
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4,75
23,75
19,75

2,4

-8
~400

-1,5

10

hi
U™

5,25
24,25
20,23

0,7
16

1,5
10
10

70

min max

—300
80

50

uA
A



Eingangsclampingspannung
— I} = 10 mA
Ausgangsspannung der
Digitalousgénge SMR, S5
Ucct =5V, Uger =24V,
Ucca = ~20V, Ugjpas = 0V,
—lpoH = 0,4 mA
Ausgangsspannung der Digital-
ausgénge SMR, S5, SEL
Ucgy =5V, Ugez =24V,
Uceca = ~20V, Upgjas = 0V,
oL == 2 mA
Ausgangssperrstrom des
OC-Ausganges SEL
UG = 5V
Stromaufnahme)
Ucct =5V, Upez =24V,
Uccs = —20V, Ugjas = 0

Stromaufnahme im Standby-Betrieb?)

Ucecs =5V, Ucez = 24V,
UCCB = 20V, Ugjas = 10V
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